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ПослеВвода ном. пар Двигателя и автонастройки:

[E0.00]=2 (Задание отAI1)

[E0.02]=3 (Задание отAI2)

[E0.01]=1 (Управление через внешние клеммы)

[E1.35]=2

[E1.40]=2 (AI1иAI2настроены на 0-10В)

[E1.15]=0 (Схема 0)

[E1.00]=35 (X1Назначен на Вперед)

[E1.01]=36 (X2Назначен на Назад)

[E1.02]=30 (X3Назначен на перекл. Источника задания частоты)

Настройка кривых аналоговых входов:

[E1.68]=2

Кривая 1:

[E1.70]=0%

[E1.71]=50Гц

[E1.72]=50%

[E1.73]= 0Гц

Кривая 2:

[E1.75]=50%

[E1.76]=0Гц

[E1.77]=100%

[E1.78]=50Гц

Выходное реле:

[E2.15]=1

Торможение резистором:

[C0.25]=2

[C0.15]=770 (Проверить напряжение шины(d0.13) во время 

торможения и настроить)
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После Ввода ном. пар Двигателя и автонастройки:

[E0.00]=2      (Задание от AI1)
[E0.02]=3      (Задание от AI2)
[E0.01]=1      (Управление через внешние клеммы)
[E1.35]=2
[E1.40]=2      (AI1 и AI2 настроены на 0-10 В)


[E1.15]=0     (Схема 0)
[E1.00]=35    (X1 Назначен на Вперед)
[E1.01]=36    (X2 Назначен на Назад)
[E1.02]=30    (X3 Назначен на перекл. Источника задания частоты)


Настройка кривых аналоговых входов:
[E1.68]=2
Кривая 1:
[E1.70]=0 %
[E1.71]=50 Гц
[E1.72]=50 %
[E1.73]= 0 Гц
Кривая 2:
[E1.75]=50 %
[E1.76]=0 Гц
[E1.77]=100 %
[E1.78]=50 Гц

Выходное реле:
[E2.15]=1

Торможение резистором:
[C0.25]=2
[C0.15]=770   (Проверить напряжение шины (d0.13) во время торможения и настроить )



